
FreeSteer™-fjernkontroll med joystick
Hurtigstartveiledning

Kompatibel med Lowrance® og Simrad ® GPS-styrte 
trollingmotorer unntatt Ghost®-serien.

Batterier 

2 AA-batterier 
(inkludert). Drei mot 
klokken for å fjerne 
batteridekselet.

AV/PÅ og Meny
Hold inne for å slå fjernkontrollen på eller av.

Trykk på og slipp for å åpne hovedmenyen.

Propell av/på / Avbryt alle
Trykk på og slipp for å starte/stoppe 
propellen.

Hold inne tasten i hvilken som helst modus 
for å stoppe alle funksjoner, stoppe propellen 
og gå ut av modusen.

  Hastighetskontroll
Trykk på og slipp eller trykk og hold inne 
disse tastene for å justere ønsket skyvekraft i 
prosent eller marsjhastighet. 

 Autopilot
Trykk på og slipp for å starte/stoppe den 
konfigurerte autopilotmodusen.

Merk: Standardinnstillingen er kurslås med 
propellen automatisk på deaktivert.

 Ankerlås
Trykk på og slipp for å starte/stoppe 
ankerlåsmodus.

NO

FreeSteer™-styring
Joysticken har tradisjonell venstre/høyre-styring (A) 
og 360° (B).

B

A

I autopilot-modusene må du bevege joysticken mot 
venstre eller høyre for å dreie den nedre enheten i 
trinn, eller beveg og hold joysticken i en hvilken som 
helst retning for å dreie den nedre enheten i den 
retningen. Når du slipper joysticken, blir retningen til 
den nedre enheten den nye kursen eller retningen.

Justere posisjonen i ankerlåsmodus
I ankerlåsmodus må du bruke joysticken til å bevege 
båten i ønsket retning.

Ankerforflytning med 8 retninger
Trykk og slipp joysticken mot venstre, 
høyre, forover (opp), bakover (ned) eller 
i en vinkel på 45° for forflytninger i den 
retningen i trinn à 1,5 m (5 fot).

Hvis du vil endre posisjon, må du bevege og 
holde joysticken i ønsket retning.

Slipp styrespaken for å ankre opp på det 
nye stedet.

Propellens skyvekraft er proporsjonal med 
joystickens avstand fra midten. For presis 
posisjonering må du justere joysticken 
bakover når du nærmer deg en ny posisjon. 
Slipp joysticken for å ankre opp.

Hvis du vil ha fullstendige instruksjoner, kan 
du skanne for å laste ned brukerhåndboken 
for Recon™.
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Sammenkoble og koble til
Hvis FreeSteer™-fjernkontrollen med joystick fulgte med 
i esken med trollingmotoren, er den allerede paret med 
trollingmotoren via Bluetooth® og vil tilkobles automatisk 
når trollingmotoren er på og innenfor rekkevidde.

Merk: Forventet maksimalt driftsområde er 25 m fra 
trollingmotoren under ideelle forhold med fri sikt.

Etter en gjenoppretting av fabrikkinnstillinger eller hvis 
den kjøpes separat fra trollingmotoren, må fjernkontrollen 
kobles til trollingmotoren for å aktivere tilkobling.

Hvis du må sammenkoble fjernkontrollen manuelt, må 
du åpne menyen og gå til Innstillinger > Fjernkontroll > 
Bluetooth.

En fjernkontroll kan bare kobles sammen med én 
trollingmotor. Hvis du må fjerne sammenkoblingen av 
en trollingmotor fra fjernkontrollen, må du gå til Meny > 
Innstillinger > Fjernkontroll > Gjenopprett standard. 

Merk: Dette vil gjenopprette fjernkontrollens 
standardinnstillinger og fjerne tilordninger til 
konfigurerbare taster.

Kalibrering
Etter at en installasjon er fullført, må kompasset og 
baugavviket kalibreres før du bruker en autopilot-modus.

For å forberede kalibreringen må du slå på og senke 
ned trollingmotoren og koble til fjernkontrollen. Sørg 
for at båten står stille (f.eks. bundet til en brygge), og 
at den nedre enheten kan snurre 360° uten avbrudd. 
Sørg for at trollingmotoren ikke er i nærheten av store 
metallgjenstander eller strømførende enheter, ettersom 
magnetfelt kan forstyrre kalibreringen av kompasset.

 ⚠ Sikkerhet

Propellfare: Stopp trollingmotoren umiddelbart hvis noen 
befinner seg i vannet og i nærheten av båten.

Trollingmotoren vil fortsette en forespurt handling selv 
om fjernkontrollen skulle miste strøm. Forsikre deg om at 
du alltid vet hvordan du skal stoppe trollingmotoren i en 
nødssituasjon, ved å trykke på av/på-knappen eller koble fra 
strømforsyningen.

LCD-skjerm og statuslinje

A Retningen på den nedre enheten (vises i manuell modus og 
FreeSteer™-modus)

B Den blå ringen fylles i klokkeretningen for å vise propellens 
skyvekraft i prosent

C Propellen er i gang

D Trollingmotorens modus/status

E Gjeldende hastighet over bakken

F Gjeldende skyvekraft for propellen i prosent (eller innstilt hastighet i 
cruisecontrol-modus)

G Batteristatus for trollingmotoren

H Varsel: Ingen GPS-posisjon

I Sporregistrering er aktiv

J Batteristatus for fjernkontrollen

For aktivering må du gå til Meny > Innstillinger > 
Trollingmotor og velge Baugavvik eller 
Kompasskalibrering. Følg instruksjonene på skjermen.

Merk: Under kalibreringen beveger den nedsenkede 
trollingmotoren seg automatisk. Når kalibreringen 
er fullført, går trollingmotoren automatisk tilbake til 
midtlinjeposisjonen sin.

Konfigurere taster
Naviger til Meny > Innstillinger > Fjernkontroll > Knapper 
for å tilordne opptil fire funksjoner til de to konfigurerbare 
tastene  og  på baksiden av fjernkontrollen.

Modusskjermtast
Trykk på og hold inne skjermtasten under skjermbildet 
for å aktivere funksjonen som angis av ikonet.

Lås fjernkontrollen

Lås opp fjernkontrollen

Opprett et veipunkt

Start cruisekontroll-modus

Avslutt cruisekontroll-modus 

Trollingmotoren må være i autopilotmodus eller brukes 
til navigasjon før cruisekontrollen kan startes.

Mobilapp
Du kan få tilgang til trollingmotorens innstillinger og 
status med mobilenheten din. Skann den aktuelle QR-
koden® for å laste ned appen og starte registreringen.
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